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Opisywany sterownik UDCD-1 nie moze by¢ traktowany jako urzadzenie
bezpieczenstwa. Zabronione jest instalowanie regulatora UDCD-1 jako
jedynego, podstawowego ukfadu zabezpieczajgcego przed niekontrolowanym
wigczeniem obrotdw silnika.

e przed rozpoczeciem uzytkowania regulatora nalezy doktadnie przeczytaé
niniejszg instrukcje

e w celu unikniecia porazenia pradem elektrycznym badz uszkodzenia
urzgdzenia, montaz mechaniczny oraz elektryczny nalezy zleci¢
wykwalifikowanemu personelowi

e przed wigczeniem zasilania nalezy upewnié¢ sie, ze wszystkie przewody
zostaly podfaczone prawidiowo

e przed dokonaniem jakiejkolwiek modyfikacji przytaczen przewodéw,
nalezy odfgczy¢ napiecia doprowadzone do urzadzenia

e Zwarcie na wyjsciu regulatora moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia.

e Instalacja elektryczna, do ktorej dofgczono regulator powinna byé
zZabezpieczona bezpiecznikiem dobranym odpowiednio do stosowanych
obcigzen wyjs¢ regulatora.

Siltegro Sp.j. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane
pracg z oferowanym regulatorem. Uzywasz go tylko i wylagcznie na wiasng
odpowiedzialnos¢!

Nie stosowanie sie do wytycznych zamieszczonych w niniejszym dokumencie
moze doprowadzi¢ do zniszczenia regulatora i/lub silnika, ktéry dotaczono do
regulatora. Uszkodzenia spowodowane nie stosowaniem zalecen producenta
nie beda podlegaly naprawom gwarancyjnym.
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UDCD-1 to zaawansowany, nawrotny regulator obrotdéw zbudowany w oparciu o
tranzystory MOSFET 1 technike modulacji szerokosci impulsu. Regulator daje mozliwos¢
przeprowadzania dwukierunkowej - ptynnej regulacji predkosci obrotowej silnika pradu
stalego o napi¢ciu znamionowym 24[V]. Urzadzenie dostgpne jest w trzech wykonaniach:
UDCD-1/5, UDCD-1/10 oraz UDCD-1/15 rbéznigcych si¢ progiem zadzialania
elektronicznego ograniczenia przeciwprzecigzeniowego, ktoére wynosi odpowiednio 5, 10 lub
15[A].

Cechy urzadzenia:

zasilanie pragdem statym o napieciu 24[V] + 10%

po dodaniu wentylatora chtodzacego mozliwos¢ pracy ciagtej

zintegrowane obwody zabezpieczajace stopien koncowy przed przepigciami

zintegrowane zabezpieczenie przed btedng polaryzacja napigcia zasilajagcego

elektroniczne zabezpieczenie przeciwprzeciazeniowe dla silnika

zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe zrodta zasilania (wytacznik instalacyjny)

zabezpieczenie przeciwzwarciowe obwodow sterowania

funkcja soft start gwarantujaca tagodne narastanie pragdu obcigzenia (fagodny rozruch)

funkcja ksztattowania rampy poprawiajaca ptynnos¢ regulacji

zintegrowane zaciski sterujgce funkcjami start PRAWO, start LEWO, start sterowania

(PWR)

sygnalizacja obecnos$ci napigcia zasilajacego (dioda LED)

o zabezpieczone przeciwzwarciowo zlacze =zasilajace (24V) dla wentylatora
chtodzacego elektronike (max. obcigzenie wyjscia 0,75A).

o plynna regulacja obrotéw za pomoca potencjometru

O O O O O O O O O O

(@)

Parametry techniczne:

o napigcie zasilania: 24 [V] £ 10%

o maksymalny prad obcigzenia: 5, 10 lub 15 [A] (zaleznie od wykonania) - ograniczony
elektronicznie

o zakres nastawy: 0 -100 [%]

o czestotliwos¢ MSI: = 3 [kHz] dobierana indywidualnie

o temperatura otoczenia pracujgcego uktadu: 0 — 45 [°C]

o rozmiar ptytki: 140x145x60 [mm]

Zakres dostawy:

Zmontowana, uruchomiona i przetestowana plytka regulatora wykonana w zalezno$ci od
zamoOowionego wariantu pradowego. Do ptytki regulatora dotgczony bedzie odpowiednio
dobrany wylacznik instalacyjny. Potencjometr nastawy obrotdow nie wchodzi w zakres
dostawy regulatora. Do prawidlowej pracy wymagany jest dowolny potencjometr o wartosci
10k (zalecany liniowy, o trwalo$ci odpowiedniej do czgsto$ci zmian nastawy).

Mozliwe modyfikacje:
Producent przewiduje mozliwo$¢ dostosowania cech funkcjonalnych oferowanego regulatora

do indywidualnych potrzeb klienta. Kwestie minimalnych ilosci zamoéwieniowych
zmodyfikowanych urzadzen rozpatrywane bgda indywidualnie.
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Uwagi i zalecenia:

Wbudowane zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe nie moze peti¢ roli obwodu ciaglej
stabilizacji pradu obcigzenia i nie moze pracowaé¢ w sposob dtugotrwaty. Chcac zabezpieczy¢
regulator przed uszkodzeniami spowodowanymi ciagly praca na granicy przecigzenia nalezy
zastosowa¢ dodatkowe chlodzenie aktywne — zdolne do dlugotrwatego rozpraszania
generowanego ciepla.

Urzadzenie wyposazono w elektroniczne ograniczenie przeciwprzecigzeniowe - ograniczajace
prad obcigzenia do ustalonej wartosci +10[%]. Doktadnos¢ 10[%] spowodowana jest
nagrzewaniem si¢ rezystoréw pomiarowych a co za tym idzie przesunigciem progu
ograniczenia pragdowego. Przy zimnych rezystorach pragd maksymalny ma wigksza wartos¢,
przy goracych naturalnie mniejsza.

Do wykonania polaczen zrodta zasilania i odbiornika uzy¢ nalezy przewodu o odpowiednim
przekroju. Potaczenia sygnatow zadajacych i1 sterujacych wykona¢ nalezy przewodem o
przekroju min. 0,5[mm?]. W przypadku zasilania odbiornikow o charakterze indukcyjnym np.
silnik pradu stalego uzy¢ nalezy przewodu ekranowanego. Ekran przewodu dotaczy¢ nalezy
do ujemnego potencjatu napiecia zasilajacego.

Przy wigkszych odlegtosciach (powyzej 0,3[m]) dzielacych plytka regulatora i potencjometr
zadajnika zalecane jest stosowanie potaczenia za pomocg przewodu ekranowanego. Ekran
przewodu dotaczy¢ nalezy do dedykowanego zacisku na plytce regulatora. Ekran drugiego
konca przewodu pozostawi¢ nalezy nie podiaczony.

Czestotliwos¢ nosna regulatora dobierana jest indywidualnie. Wtasciwy dobor czestotliwosci
to taki, przy ktorym sterowany silnik pracuje ptynnie i rozwija odpowiedni moment. Dobor
czestotliwosci wedtug "kryteriow akustycznych” powinien mie¢ drugorzedne znaczenie.

Wejscie sterujgce funkcja START PRAWO / START LEWO (R/L) to wejscie sterowane
wzgledem ujemnego potencjalu zasilajacego ptytke regulatora (dostgpnego réwniez na
zacisku C). Dowarcie wejscia ,,do masy” spowoduje tagodny rozruch silnika. Rozwarcie
zacisku uruchomi procedur¢ szybkiego zatrzymania. Do sterowania funkcjag START R/L uzy¢
nalezy styku przekaznika lub przycisku.

Wejscia PWR to wejscia sterowane potencjalem dodatnim. Zwarcie obu zaciskow PWR
wlacza zasilanie obwodow sterujacych regulatora. Zaciski te mozna wykorzysta¢ do realizacji
funkcji start sterowania np. poprzez przetacznik typu stacyjka
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Opis zaciskow sterownika:

ZACISK FUNKCJA ZACISKU
C Potencjal odniesienia (0V) dostepny dla sterowania kierunkiem obrotow.
L Zwarcie zaciskow C oraz L uruchomi funkcje start obrotow w lewo.
R Zwarcie zaciskow C oraz R uruchomi funkcje start obrotow w prawo.
PWR Zaciski, ktorych zwarcie wilaczy zasilanie obwodow sterujacych regulatora.
24V Zacisk doprowadzajacy potencjat dodatni zrédta zasilania 24V (+24V)
oV Zacisk doprowadzajacy potencjat odniesienia zrodta zasilania 24V (0V)
M1 Zacisk do przylaczenia silnika / obcigzenia regulatora.
M2 Zacisk do przylaczenia silnika / obcigzenia regulatora.
SETPOINT Z}acze do podtaczenia potencjometru zadajacego predkosé. Zaciski
podtaczy¢ zgodnie nadrukiem na ptytce regulatora.
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